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Objemové vypocty navazky v zajmové oblasti - relativni vyskovy model rozdilu objemu ve sledovaném obdobi 2011 — prosinec 2023
Aktudlni stav reprezentuje mracno bodd pofizené laserovym skenerem DJI Zenmuse L1 (déle jen ,,LIDAR“) na bezpilotnim systému CIZP dne 20. 12. 2023 a vychozi stav
referenéni mraéno bod@ z DMR 5G modelu CR z roku 2011

Obr. ¢. 1 Pohled na husté lidarové mracno bod( télesa navazky z prosince 2023 (vizualizace v programu DJI TERRA) — stav pred filtraci vegetace a Sumu

Obr. €. 2 Pohled na husté lidarové mracno bodU télesa navazky z prosince 2023 (vizualizace v programu CloudCompare) — stav po filtraci vegetace a Sumu
Preprocessing fotogrammetrického bodového mracna probéhl v softwaru CloudCompare a zahrnoval:

a) filtraci bod(l na spodni a nespodni vrstvu pomoci funkce CSF Filter (s nastavenymi parametry Relief a Cloth Resolution s hodnotou 0,1). Vyfiltrované nespodni body
zachycujici zpravidla vegetaci a Sum se vypoctu ddle neucastnily a

v v

b) filtraci oddélenych shlukd bodi (dalsi Sum) funkci Label Connected Components
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Obr. &. 3 Vizualizace hustého lidarového mraéna bodt zajmové oblasti z prosince 2023 na referenéni vrstvé bodd DMR 5G modelu CR z roku 2011 (list ,KLATO1_5g.xyz“)
v programu CloudCompare

Obr. €. 4 Vizualizace segmentu silnice z lidarového mraéna a referenéni vrstvy bodé DMR 5G modelu CR z roku 2011 v programu CloudCompare
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Bodové mraéno (LIDAR) relativné neménného Useku silnice z prosince 2023 se pti pohledu z boku jevi jako mirné pod urovni DMR 5g modelu CR z roku 2011.

Obr. €. 5 Vizualizace segmentu silnice z lidarového mraéna a referen¢ni vrstvy bodé DMR 5G modelu CR z roku 2011 v programu CloudCompare

Priimérna vzdalenost lidarového bodového mracna silnice, jako relativné stalé plochy v zajmové oblasti, je dle vypoctu v programu CloudCompare vzdalena od referencni
vrstvy bodU o - 15 cm (funkce Least Square Plane) na ose z.

Pred vypoctem objemu navazky v zajmové lokalité byla provedena kontrola vypoctu objemu na relativné neménné plose, tedy zpevnéné komunikaci. Referencni vrstva
spodnich bodi DMR 5G modelu byla posunuta o - 15 cm dol{ na ose z, a to dle niZze uvedeného vysledku srovnani.

Kontrolni vypocet objemu segmentu silnice z prosince 2023 proti referenéni ploe DMR 5G modelu CR ¢&inil (po posunu o — 15 cm) 11 m?.



(O)N

CESKA INSPEKCE
ZIVOTNIHO PROSTREDI

Priloha €. 2 zpravy z letecké prace ,Mécholupy u Predslavi 20. 12. 2023“

© Volume calculatio O x
Ground / Before
Source KLATO1_5q - 15 cm ~ Felative height
Empty cells interpolate ~ 03
Default height  0.000000 S
Max edge length [0.000000 5
i1 0.2
Ceil [ After
Source 5ITSK_Mecholupy_silnice - LIDAR._Cloud.section 0.2
Empty cells interpolate ~ \
Defaultheight  0.000000 B 0.1
Max edge length ‘U.DUUUUD 5 \\
Grid 01
step [0.050000 2] [Edit grd .
size 6668 x 5765 (38 441 020 cells) 01
projection dir, |Z ~
cell height average height ~ 0o
Update
0.0
Results
Volume: 11.1
Surface: 233.5 01

Added volume: (+)11.3
Removed volume: {(-)0.1

Matching cells: 0.3%

Non-matching cells:
ground = 99.7% 0.1
ceill =0.0%

Average neighbors per cell: 7.3 /8.0

Copy to dipboard 0.2
Export grid as a cloud
Mum. precision 1 S
-0.2
_—
10
oK Cancel -0.3

Obr. &. 6 Vizualizace lidarového bodového mraéna zdjmové oblasti (vrstva spodnich bodi po filtraci) a referenéni vrstvy bod& DMR 5G modelu CR z roku 2011 v programu
CloudCompare po korekci referenéni vrstvy bodi DMR 5G modelu CR — posunu o — 15 na cm na ose z. Zajmova oblast byla zvolena vyb&rem pomoci polygonu, ktery byl
pouzit pro vypocet objemu z RGB bodového mracna (viz pfiloha zpravy z LP €. 1)
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Obr. €. 7 Vypocet objemu télesa navazky v zajmové oblasti v programu CloudCompare funkci ,,Volume“

@ Volume calculation

Ground / Before

Source [kLaTo1 50- 15.em ~]
Empty cells | interpok v
Default height  0.000000 B
Max edge length [0.000000 E
Ceil / After

Source |sTsicr ' sinice - LIDAR_Cloud. i |
Emptycels interpok v]
Default height  0.000000 B
Max edge length [0.000000 =
Grid

step [0.050000 ]| |ditgrid |
size 6668 x 5765 (38 441020 cells)

projection dir. |Z ~|
I J
e
Results

Volume: 1,434.0

Surface: 8,017.2

Added volume: (+)1,558.8
Removed volume: (-)124.3

Matching cells: 8.8%
MNon-matching cells:
ground = 91.2%
ceil =0.0%
Average neighbors per cell: 8.0 /8.0
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Meéfitko je uvedeno v metrech

Obr. €. 8 Vizualizace rozdilového modelu relativni zmény vysky (rozmezi kladné bilance nastaveno na rozsah vysky 0 —2,7 m)
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Méfitko je uvedeno v metrech
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